8:30 -9:00

9:00 - 9:30

9:30 -16:00

9:30 - 9:45

9:45-10:00

10:00 -10:15

10:00 -15:00

10:15 -10:30

10:30 - 1045

10:45 -11:00

11:45 -13:00
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Rejestracja uczestnikow

START TRANSMISJI ON-LINE
Uroczyste otwarcie Dronetech World Meeting Torun 2021, powitanie gosci oraz
przemowienia zaproszonych gosci

Targi DroneTech World Meeting

Drony w ratownictwie jako systemy optymalizujace proces decyzyjny
- JM Rektor-Komendant nadbryg. dr inz. Mariusz Feltynowski prof. Szkoty Gtownej Stuzby Pozarniczej

Standardy i regulacje wynikajace z ATM Master Plani PJ20 AMPLE w
odniesieniu do U-space, planowanie, opracowanie, publikacja, implementacja

- drinz. Krzysztof Banaszek, Politechnika Warszawska - Wydziat Transportu, Polska Agencja Zeglugi Powietrznej

Metody SORA i ERA - poréwnanie i ocena
- dr Wiktor Wyszywacz, Aeroklub Polski

Gietda kooperacyjna B2B offline

DRONEaBILITY™ (Re)Launched

- PhD Ivan Sikora, associate professor in aviation, University of West London

Mobilny monitoring sSrodowiska — wstepna koncepcja badan jakosci powietrza
na przyktadzie Torunia

-dr hab. Mieczystaw Kunz prof. UMK, Uniwersytet Mikotaja Kopernika, Wydziat Nauk o Ziemi i Gospodarki Przestrzennej

Algorytm lokalnego planowania $ciezki z mechanizmem unikania minimoéw
lokalnych dla robota mobilnego Husarion ROSbot

-inz. Artur Bereit, Wydziat Fizyki, Astronomii i Informatyki Stosowanej, Uniwersytet Mikotaja Kopernika

Bezprzewodowy hybrydowy system transmisji danych i wideo o wysokim
poziomie bezpieczenstwa dla zaawansowanych rozwigzan Bezzatogowych
Statkow Latajacych (BSL)

- inz. Andrzej de Junosza Zatuski, Radio-Telecom

Drony w otoczeniu lotnisk. Bezpieczenstwo portéw lotniczych
- dr Hanna Dzido, Politechnika Poznanska; dr hab. inz. pil. Leszek Cwojdzinski, Airbus Poland SA

Przerwa techniczna

Sesja posterowa
Prezentacja firm, instytucji i ich stoisk oraz plakatéw/posteréw wystawcow i firm.

Prowadzacy Sesje podchodzi do kazdego stoiska i prosi o ok. 3-minutowg prezentacje

zachecajaca i wprowadzajaca w oferte wystawcy — wtedy uczestnicy zostang
zaproszeni do obejs$cia stanowisk



13:45 -16:00

13:45 -14:00

14:00 - 14:15

14:15 -14:30

14:30 - 14:45

14:45 -15:00

15:45 -16:00

16:00 - 16:15

GRAI - grupa robocza d. s. sztucznej inteligencji w obszarze robotyki i dronéw
przy KPRM jako sanbox dla rozwigzan UAS
- Pawet Gebus, RESQ Foundation

Przerwa techniczna

PANEL ,Prawne aspekty rozwoju sektora systeméw bezzatogowych statkow
powietrznych”

Panel opracowany przez prof. dr hab. Elzbiete Dynie z Instytutu Nauk Prawnych
Uniwersytetu Rzeszowskiego

Autonomiczne drony. Wyzwania dla ustawodawcy

- dr hab. Anna Konert prof. Uczelni tazarskiego

Aktualne regulacje prawa unijnego dotyczace eksploatacji bezzatogowych
statkow powietrznych

- mgr Marek Podraza, Uniwersytet Rzeszowski

Bezzatogowe statki powietrzne w regulacjach prawnych Stanéw Zjednoczonych

- mar Agnieszka Fortonska, Uniwersytet Slaski

Bezzatogowy statek powietrzny jako bron w reku terrorysty - analiza z
perspektywy prawa miedzynarodowego

- dr Mateusz Osiecki, Uczelnia tazarskiego, Instytut Prawa Lotniczego i Kosmicznego

Uzycie bezzatogowych systemow powietrznych w teledetekgji

- mgr Agnieszka Gugata-Szczerbicka, Uczelnia tazarskiego

Problemy prawno-technologiczne UTM (Unmanvel Traffic Management) oraz
DTM (Drone Traffic Management) jako element systemu U-Space

- drinz. pil. Tomasz Balcerzak, Uczelnia tazarskiego

Szkolenie pilotow bezzatogowych statkow powietrznych w swietle regulacji
Unii Europejskiej

- pil. Radostaw Zych

Drony w ochronie przeciwpozarowej jako mozliwos¢ realizacji niektorych

obowiazkow konstytucyjnych
- mgr inz. Grzegorz Zawistowski, CNBOP-PIB

Budowanie swiadomosci bezpieczenstwa i etosu dronowego w Polsce w swietle
badan jakosciowych

- mgr Rafat Puchata, Nieformalny Legnicki Klub Mitosnikow Dronow

Dyskusja / wolne wnioski

Zakonczenie dnia pierwszego DroneTech World Meeting Torun Biznes-Nauka

Udanie sie na cmentarz w Toruniu, aby oddac¢ hotd i ztozy¢ wigzanki kwiatdow na grobie
wspottwoércy DroneTech World Meeting Prezesowi Pawtowi Stupskiemu




8:30 -9:00

9:00 -9:30

™
©o
(=]
o
I
(=Y
o
(=]
o

\_/

9:30-10:30

10:15 -15:00

10:30 -10:45

10:45-11:00

11:45 -12:00
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Rejestracja uczestnikow

START TRANSMIS)I ON-LINE
Rola panstwa w kreowaniu specjalizacji technologicznych biznesu i nauki

- dr hab. Robert Tomanek, prof. Uniwersytetu Ekonomicznego w Katowicach

Targi DroneTech World Meeting

PANEL DYSKUSYJNY ,,Nowe technologie w ekologii”

Moderator: Anna Kornecka, wiceminister Rozwoju, Pracy, Technologii w latach 2020-2021
dr hab. Krzysztof Zienkiewicz, prof. UMK, ICNT;

Damian Kacperek, Instytut Precyzyjnego Rolnictwa, Polska Akademia Nauk;

Pawet Wéjcik, SkySnap;

Tomoho Umeda, CEO of Hynfra Green Hydrogen Infrastructure

Gietda kooperacyjna B2B offline

Badanie parametréow konstrukcji dronéw w aspekcie ich precyzyjnego
ladowania na ruchomej platformie
- Vadym Melnyk - prezes zarzadu Dronehub; dr hab. inz. nawig. Andrzej Fellner, prof. Politechniki Slaskiej

Fire and Rescue Innovation Network- concept of National /Sie¢ Innowacji
Pozarniczo-Ratowniczych - koncepcja ,,National Hubs"

- inz. Joanna Sadowska, kierownik Centrum Dronéw w CNBOPPIB

Model synergii OSP Niegoszowice i RPSAR podczas implementacji nowych
technologii i operacyjnego zastosowania systeméw bezzatogowych

- dh Wojciech Gérecki, RPASAR/OSP Niegoszowice; dr hab. inz. nawig. Andrzej Fellner, prof. Politechniki Slaskiej;
mar instr. dh; Radostaw Fellner - Szkota Gtéwna Stuzby Pozarniczej

Zdazy¢ na czas - SARUAV jako system poszukiwania oséb zaginionych z drona

- mgr inz. Wojciech Gruzlinski, Aeromind
Matrice 300 RTK - mozliwosci wykorzystania platformy w zagadnieniach
inzynierskich

- mar inz. Piotr Krolikowski, Wiceprezes Zarzadu/ Dyrektor Handlowy ds. BSP w NaviGate sp.z 0.0.

Przerwa techniczna




12:00 - 13:30

13:30 - 14:00

14:00 - 14:30

14:30 - 14:45

14:45 -15:00

15:45 -16:00

BLOK TEMATYCZNY
Mozliwosci wykorzystania pojazdéw bezzatogowych podobnych do UAVs w projektach kosmicznych

PANEL DYSKUSYJNY ,, Mozliwosci wykorzystania pojazdéw bezzatogowych
podobnych do UAVs w projektach kosmicznych”

Moderator: Marcin Wygachiewicz - Prezes Zarzadu Stowarzyszenia Polskich Profesjonalistéw Sektora Kosmicznego
Krzysztof Bujwid - Cztonek Zarzadu i Kierownik Projektu Lotow Stratosferycznych w Cloudless sp. z 0.0.;

Aleksandra Nadziejko - Starszy Kierownik Projektow i Przetargdw, Lotnictwo, Kosmonautyka, Bezpieczenstwo i
Obronnos¢ w TEKEVER Group;

dr inz. Damian Ledzinski - Wydziat Telekomunikacji, Informatyki i Elektrotechniki Politechniki Bydgoskiej;

Pawet Fleischer - Transition - Kierownik ds. sprzedazy dla sektora obronnego i kosmicznego w Transition
Technologies MS, Stowarzyszenie Polskich Profesjonalistéw Sektora Kosmicznego;

Mariusz T. Ktoda - Wydziat Prawa i Administracji UMK, Stowarzyszenie Polskich Profesjonalistow Sektora
Kosmicznego, Grupa Robocza ds. Polskiego Prawa Kosmicznego (Centrum Studiow Kosmicznych Akademii Leona
Kozminskiego w Warszawie)

BLOK TEMATYCZNY
Mozliwosci wykorzystania pojazdéw bezzatogowych podobnych do UAVs w projektach kosmicznych

Wspoétczesne badania dotyczace innowacyjnych, stratosferycznych
aerostatow helowych

- drinz. Cezary Graczykowski, Instytut Podstawowych Probleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk, Zaktad
Technologii Inteligentnych

BLOK TEMATYCZNY
Mozliwosci wykorzystania pojazdéw bezzatogowych podobnych do UAVs w projektach kosmicznych -

Space services and data contribution to boost the drone market
- M. Sc. Pablo Haro, Aviation Expert, European Union Agency for the Space Programme (EUSPA)

Technologie kwantowe w przestrzeni kosmicznej
- dr Piotr Kolenderski, Wydziat Fizyki, Astronomii i Informatyki Stosowanej UMK

Przerwa techniczna

Globalne planowanie sciezki robota mobilnego bazujace na algorytmie
optymalizacyjnym Sztucznej Kolonii pszczé6t oraz algorytmie Dijkstra

- mgr inz. Rafat Szczepanski, Instytut Nauk Technicznych, Uniwersytet Mikotaja Kopernika

Wybrane aspekty dwufunkcyjnego, hybrydowego systemu HUUVER w
aspekcie precyzyjnej nawigacji Galileo

Vadym Melnyk - prezes zarzadu Dronehub;
Krzysztof Malik - cztonek zarzagdu Dronehub;
dr hab. inz. nawig. Andrzej Fellner, prof. Politechniki Slaskiej

EV-BO3AYX 1 - pojazd przeznaczony do wykonywania testow jakosci
powietrza

- mgr Grzegorz Nowik, Sandra Mordasewicz, Sergiusz Jakuszewicz, Mateusz Krasnicki, Akademickie Liceum
Ogolnoksztatcgce Politechniki Biatostockiej

Zakonczenie dnia drugiegoDroneTech World Meeting Torun Biznes-Nauka




